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жения, включая введение бесплатных городских пас-
сажирских перевозок, т.е. «превращение городского 
транспорта в публичное благо» [5]. 

Аналогичные результаты мы получили, разрабо-
тав адаптивную систему пожарной безопасности 
жизнедеятельности, которая, так же как «КАСКАД» 
в транспортной инфраструктуре, сокращая в 10 раз 
потери от пожаров в техносфере, создается и суще-
ствует за счет адаптивного пожарно-
энергетического налога, который также должен 
быть «местным налогом», зависящим от производи-
мого/потребляемого пожарно-энергетического вреда 
«налогооблагаемой базой» [6]. 

Таким образом, адаптивные системы, обуздав 
энтропию, могут остановить Третью мировую 
войну с продуктами НТП! 
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Требования высокоточного измерения координат 

излучающего РЭС диктует реализацию в многопози-
ционных системах космического радиомониторинга 
(КРМ) разностно-дальномерного способа местоопре-

деления. Это связано с необходимостью ведения од-
новременного приема сигналов нескольких излучаю-
щих РЭС разнесенных в пространстве и одновремен-
но попадающих в полосу приема. Проблема воспри-
ятия первичной измерительной информации по каж-
дому частотно-неразделимому радиосигналу в от-
дельности становится актуальной для повышения эф-
фективности функционирования систем КРМ.  

Обнаружение и различение каждого из источни-
ков излучения, сигналы которых не разрешаются по 
частоте, но попадают в полосу пропускания пеленга-
тора, можно рассматривать как известную в статисти-
ческой радиотехнике задачу оценки числа и угловых 
координат источников излучения. 

Отношение правдоподобия и оценочные значе-
ния комплексных амплитуд сигналов являются функ-
цией неизвестных угловых координат, по возможным 
значениям которых следует максимизировать отно-
шение правдоподобия с включением оценок коорди-
нат в результаты решения задачи. Допустим, что ме-
жду сигналами имеются такие пространственные и 
энергетические различия, при которых влиянием сиг-
налов с меньшей амплитудой на положение максиму-
ма отношения правдоподобия и оценки соответст-
вующих параметров сигнала с большей амплитудой 
можно пренебречь. Тогда при максимизации на каж-
дом последующем шаге можно заменить неизвестные 
параметры их оценками, полученными на предшест-
вующем шаге. 

В рамках такого подхода рассматривается один 
из вариантов различения совокупности частотно-
неразделимых сигналов основанный на замене угло-
вых координат и комплексных амплитуд их оценками, 
полученными на предшествующем шаге обработки 
информации. Соотношения для оценок амплитуд сиг-
нала и угловых координат РЭС на К шаге представле-
ны в виде итерационной схемы 
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В соответствии с (1)-(5) на каждом этапе выпол-
няется компенсация сигнала источника, соответст-
вующего предыдущему шагу оценивания (1) и одно-
параметрическая максимизация (3) по возможным 
угловым координатам очередного источника. 

 
 


